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1 WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji techniczne;.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z montazem pompowni sieciowych sciekow.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych specyfikacjg techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
pozyskiwaniem i instalacjag pompowni sieciowych.

W zakres tych robot wchodza:
e roboty przygotowawcze,

e roboty montazowe,

e kontrola jakosci.

1.4 Roboty towarzyszace i tymczasowe

Wszelkie roboty tymczasowe i towarzyszace winny by¢ uwzglednione w wycenie robét
zasadniczych.

1.5 Nazwy i kody robéot wg Wspolnego Stownika Zamowien
Grupy robdét, klasy robét lub kategorie robét:

45252100-8 Urzadzenia do odprowadzania $ciekow

1.6 Okreslenia podstawowe

Pompownie sciekow - obiekt budowlany wyposazony w zespot pompowy, instalacje i
pomocnicze urzgdzenia techniczne przeznaczone do przepompowywania sciekdw

Pompa — urzadzenie mechaniczne stuzgce do przemieszczania sciekdw z poziomu nizszego na
wWyzszy.

1.7 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inzyniera. Ogdélne wymagania dotyczace
robdt podano w specyfikacji technicznej S 00.00 , Wymagania ogdlne”.

2 MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, maszyn i urzadzen, ich pozyskiwania i sktadowania

podano w specyfikacji technicznej S 00.00 ,Wymagania ogdlne”. Wykonawca zobowigzany jest:

e dostarczy¢ maszyny i urzadzenia technologiczne (materiaty) zgodnie z wymaganiami
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
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e stosowaC wyroby produkcji krajowej lub zagranicznej posiadajgce aprobaty techniczne
wydane przez odpowiednie instytucje,

e powiadomi¢ Inzyniera o proponowanych Zrédtach pozyskania maszyn i urzadzen
technologicznych (materiatéw) przed rozpoczeciem dostawy i uzyskac jego akceptacje.

Zaleca sie, o ile jest to mozliwe, stosowanie maszyn i urzadzen technologicznych tej samej grupy
pochodzacych od jednego producenta.

2.1 Pompownia sieciowa

Przepompownia stanowi kompletne w petni zautomatyzowane urzadzenie sktadajgce sie
z prefabrykowanego zestawu technologicznego zabudowanego wraz z pompami w
polimerobetonowej komorze suchej i wspdtpracujgcego z zewnetrznym zbiornikiem
retencyjnym.

Projektowana sucha przepompownia sciekdéw sktada sie z suchej komory przepompowni,
wykonanej z polimerobetonu o srednicy wew. 2,0 m, uktadu pompowego z dwoma pompami w
wykonaniu suchym, a takze rozdzielnicy zainstalowanej w szafie ochronnej zlokalizowanej na
terenie przepompowni.

Naptywajace do zbiornika retencyjnego Scieki kierowane sg do rozdzielacza zespotu
pompowego.

Pompy s3 naprzemiennie zatgczane po osiggnieciu odpowiedniego poziomu $ciekéw. Poziom
ten mierzony jest czujnikami wibracyjnymi suchobiegu i wysokiego poziomu oraz
przetwornikiem cisnienia hydrostatycznego, ktére zainstalowane sg w rozdzielaczu i
wspotpracujg z rozdzielnicy elektryczna realizujgca zadany algorytm sterowania w systemie
pracy automatycznej.

Przy intensywnym naptywie i przekroczeniu poziomu zatgczenia jednej pompy, nastepuje
zatgczenie drugiej pompy. Rozdzielnica wyposazona jest w modem do komunikacji
dwukierunkowej z dyspozytornia.

Montaz przepompowni wraz z wyposazeniem, montazem wentylacji i podtgczeniem przewo-
dow wykonaé wg wytycznych producenta przepompowni.

Przepompownia jest dostarczana jako kompletny obiekt, w stanie gotowym, wymagajgcym
umieszczenia w wykopie na odpowiednim podfozu, zamontowania pomp, armatury i
rurociggdw oraz zasilania w energie elektryczng i akpia. Montaz wewnetrznego wyposazenia
pompowni, poza umieszczeniem jej w wykopie wykonuje dostawca. Media do montazu (energia
elektryczna, dzwig itd.) dostarcza Wykonawca.

Szafki sterownicze przepompowni sciekdw zamontowa¢ na fundamentach betonowych z
betonu C12/15.

Po zakonczeniu robét montazowych przeprowadzi¢ rozruchy pompowni, ktérych koszty uja¢ w
Kwocie Kontraktowe;j.

Teren pompowni nalezy wygrodzi¢
Na ogrodzenia terenu pompowni, nalezy stosowa¢ system ogrodzen paneli kratowych w kolorze
zielonym o wymaganiach:
1. Ogrodzenie z paneli kratowych
a) stalowe panele kratowe:

zgrzewane punktowo, ocynkowane i powleczone PVC,

profilowanie pretéw trdjkatne minimum 4 - ro krotnie na wysokosci min 2,00 m,

ostre 30 mm zakonczenie elementow kraty,
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$rednica pretow pionowych i poziomych: min 5,0 mm,
dhlugo$¢ elementow kraty: min2000 mm, max 3000 mm
podziat oczek: max 60/max 250 mm,
wymiary profilu (przegigcia): 50/100 mm dopuszcza si¢ roznice + 20 %
wysokos$¢ elementow: min 2000 mm, max 2400 mm
b) stupki o profilu prostokatnym 60 x 40 x 2 mm z otworami montazowymi
przewidzianymi dla srub hakowych ze stali nierdzewnej zapobiegajacych demontazowi
ogrodzenia - stupy gotowe do montazu;
c) ochrona antykorozyjna elementéw metalowych:
elementy kraty ocynkowane i pokryte poliestrem,
powloka cynku:
- dla paneli 70 g/m’ (panele),
- dla shupoéw i elementéw bram co najmniej 140 g/m’, grubo$¢ powtoki poliestru co
najmniej 60 urn,
- Furtka i brama - ,,systemowe”, spetniajace warunki wyszczegdlnione powyzej.
d) cokot i fundamenty - beton klasy B 20.

Nawierzchnia wokot przepompowni

Wokot przepompowni wskazanych w dokumentacji projektowej wykona¢ nawierzchni¢ z kostki
brukowej betonowej typu Polbruk o grubosci 8cm na podsypce cementowo-piaskowe;.
Nawierzchni¢ ograniczy¢ obrzezem betonowym 20x6cm na podsypce piaskowej z wypehie-
niem spoin zaprawa cementowa.

Przed wykonaniem nawierzchni wykona¢ profilowanie i zaggszczenie podtoza.

2.1.1 Wyposazenie i uzbrojenie pompowni

2.1.1.1 Pompy

Pompownia ma by¢ wyposazona w 2 naprzemiennie pracujagce pompy .

Zastosowane pompy muszg by¢ przeznaczone do pompowania S$ciekéw 1 mie¢ wilasny
wewnetrzny zamkniety system chlodzenia olejowego niewymagajacy dodatkowego obiegu
chtodzacego powietrza lub wody

Agregaty pomp musza mie¢ stopien ochrony IP68, co zabezpieczy je przed uszkodzeniem w
przypadku rozszczelnienia uktadu lub zalania z zewnatrz

Pompa ma mie¢ wirnik przeznaczony do pompowania §ciekow, wielo lub jednokanatowy.
Wyprowadzenie kabli zasilajacych powinno zapewni¢ catkowita ochrone silnika przed
przedostaniem si¢ wilgoci do jego wnetrza poprzez kable takze w przypadku uszkodzenia
plaszcza kabla czy izolacji przewodu

2.1.2 Automatyka sterujaca

Tablica sterownicza:

Wyposazenie tablicy dla pompowni strefowych:

Szafy do pompowni przejezdnych i nieprzejezdnych — do wkopania obok pompowni.

Pozostate wyposazenie :

- Obudowa szatki z tworzywa sztucznego, plastik udaroodporny, odporna na
promieniowanie UV i stopien ochrony IP65, podstawa do wkopania, szatka zamykana zamkami
patentowymi

- Zabezpieczenie glowne rozdzielni przewidzie¢ typu S 303 C, prad w zaleznosci od mocy
zainstalowanej na danej pompowni przystosowane do oplombowania

- Wylacznik glowny sie¢/agregat
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- Wytacznik  réznicowo-pradowy do kazdej pompy osobne  zabezpieczenie
réznicowopradowe

- Licznik czasu pracy pomp dla kazdej pompy osobno

- Zabezpieczenie pradowe typu S dla kazdej pompy osobno

- Zabezpieczenie przecigzeniowe silnikowe dla kazdej pompy osobno (Moeller)

- Zabezpieczenie przed suchobiegiem, wytacznik ptywakowy

- Amperomierz dla kazdej pompy osobno

- Woltomierz dla kazdej pompy osobno

- Przemienno$¢ przacy pomp

- Niejednoczesno$¢ rozruchu pomp

- Zabezpieczenie przed suchobiegiem

- Przekazniki do czujnikéw wilgotnosci

- Gniazdo 400V 1230C do celow serwisowych

- Gniazdo do podlaczenia agregatu 63A

- Gniazdo 12V transformator min. 100V A montowany na szyn¢

- Gniazdo do zabezpieczenia sondy zamontowac jako modutowe na szynie DIN 35

- Grzaltka z termoregulatorem w skrzynce sterowniczej

- Zabezpieczenie przepigciowe II, III stopnia klasa B+C

- Sygnalizator alarmu: optyczno-akustyczny, obudowa poliwg¢glanowa odporna na UV,
wbudowa¢ wylacznik do wylaczania syreny; pulsuje tylko §wiatto

- Przelaczniki sterowania recznego i1 automatycznego podswietlane

- Przycisk lokalnego kasowania awarii i alarmow podswietlany

- Zamontowany sterownik powinien posiada¢ wyprowadzone nastepujace sygnaly za
pomoca stykdéw beznapieciowych :

- -Praca pomp

- -Awaria pomp

- -Awaria zbiorcza

- -Brak zasilania podstawowego

- -Przelew

- -Wilamanie

- -Przerwa zasilania awaryjnego z agregatu .

- -Pigtrzenie si¢ sciekow przed pompownig

- Pompowni¢ wyposazy¢ w stacje nadawcza dla istniejagcego systemu t.j. antene
,radiomodem oraz sterownik.

- -Szafka sterownicza  dostarczana jest w komplecie z pompownia a montaz i
uruchomienie wliczone jest w ceng¢ pompowni. Szatke uziemi¢. Oporno$¢ uziemienia nie moze
przekracza¢ 30Q2 .

- nalezy dostosowania sygnalizacj¢ pracy i standw awaryjnych projektowanych pompowni
do istniejgcego systemu monitoringu .

- Rozruch - sofstart

- Sterowanie za pomoca sondy hydrostatycznej odpornej na zapienienie $ciekow IP-68 i 2
ptywakow awaryjnych. W przypadku awarii sterownika uktad automatyki szafki zapewnia
autonomiczng prace¢ przepompowni za pomocg ptywakow bez udzialu sterownika. Pracuje
wowczas zawsze 1 pompa.

- Zasilacz z akumulatorem buforujacym 12V/1,2Ah. Zastosowanie akumulatora zapewnia
utrzymanie napiecia zasilajacego sterownika i sondy. Stacja dyspozytorska na biezaco otrzymuje
informacje o poziomie $ciekow w komorze. Pozwala to na biezace kontrolowanie sytuacji na
wylaczonej lub uszkodzonej przepompowni.

170



2.2 Pompownie sciekow - monitoring i sterowanie

Pompownie musza by¢ objete rozbudowa istniejacego systemu wizualizacji i monitoringu w
oparciu o pakietowa transmisj¢ danych GPRS, ktory jest zainstalowany i1 funkcjonuje w ZGK
Miedziana Goéra. Oprogramowanie nowych pompowni ( tloczni) ma by¢ zintegrowane i
kompatybilne z istniejagcym systemem monitoringu. Rozbudowe systemu nalezy zrealizowac
poprzez naniesienie nowych pompowni ( tloczni) §ciekow na istniejacej mapie synoptycznej w
Stacji Dyspozytorskiej mieszczacej si¢ u Zamawiajacego. Jednoczesnie Zamawiajacy zastrzega,
ze istniejacy 1 funkcjonujacy system sterowania i monitoringu w oparciu o pakietowa transmisje
danych GPRS nie moze by¢ zmieniony na inny. Nie dopuszcza si¢ réwniez mozliwosci
wspotdziatania dwoch czy wigcej odmiennych systeméw sterowania i monitoringu.

2.3  Agregat pradotwadrczy

Dla potrzeb zasilania awaryjnego pompowni $ciekdw nalezy zakupic¢ i zamontowac przewozny
agregat pradotwadrczy o nastepujgcych parametrach:

- agregat w obudowie wyciszonej odpornej na czynniki atmosferyczne montowane na
fundamencie betonowym

- moc 60 kVA (48 kW)

- napiecie 400/230V, automatyczny z uktadem SZR

2.4 Sktadowanie materiatéow i urzadzen

Wszystkie wyroby nalezy uktada¢ wedtug poszczegdlnych grup, wielkosci i gatunkéw w sposob
zapewniajacy statecznos¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegdlnych elementéw. Maszyny i
urzadzenia technologiczne powinny by¢ sktadowane w pomieszczeniach zamknietych, suchych,
przewiewnych i oswietlonych. Dodatkowo nalezy stosowac sie $cisle do zalecen producentow
dotyczacych skftadowania produkowanych przez nich maszyn i urzadzeA. Zaleca sie
minimalizowad okresy, w ktorych trzeba sktadowaé maszyny i urzagdzenia technologiczne — ich
dostawa powinna by¢ realizowana na kroétko przed ich wbudowaniem lub zastosowaniem.

2.5 Wariantowe stosowanie materiatéw i urzagdzen

Jesdli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwo$¢ wariantowego zastosowania maszyn lub
urzagdzen technologicznych (materiatéw) w obiektach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
zamiarze skorzystania z tego zapisu dokumentacji, co najmniej na sze$¢ tygodni przed zakupem
maszyny lub urzadzenia, albo w okresie dfuzszym, jesli bedzie to wymagane przez Inzyniera.
Wybrane i zaakceptowane maszyny lub urzadzenia technologiczne nie bedg mogty by¢ pdzniej
zmieniane bez zgody Inzyniera.

2.6  Odbior materiatow i urzadzen na budowie

Maszyny i urzadzenia technologiczne nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze Swiadectwami
jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokoétami odbioru technicznego, atestami, aprobatami
technicznymi i deklaracjami zgodnosci. Maszyny i urzadzenia dostarczone na miejsce budowy
nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi producenta. Nalezy
przeprowadzi¢ ogledziny dostarczonych maszyn i urzadzen. W razie stwierdzenia wad lub
powstania watpliwosci, co do ich jakosci, przed wbudowaniem lub zastosowaniem nalezy je
poddac¢ badaniom i czynnoscig okreslonym przez Inzyniera. Maszyny i urzadzenia, ktére nie
uzyskaty akceptacji Inzyniera nalezy wymienié¢ na inne, pozbawione wad.
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3 SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji technicznej S 00.00 ,Wymagania
ogoblne”, punkt 3.

3.1.1 Sprzet do wykonania robot

Wykonawca zapewni nastepujacy sprzet do wykonania  robdét ziemnych i
montazowych:

koparka podsiebierna o poj. tyzki 0,6 m3,

zuraw samochodowy do 16t,

samochdéd skrzyniowy 10 t,

spycharka kotowa lub ggsienicowa,

sprzet do zageszczania gruntu.

4 TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji technicznej S 00.00
»Wymagania ogodlne”, punkt 4. Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkow
transportu, ktére pozwolg unikng¢ uszkodzen i odksztatcen przewozonych maszyn lub urzadzen
technologicznych. Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane
do transportu maszyn lub urzadzen. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone
przedmioty w sposdb uniemozliwiajacy ich przemieszczanie lub wypadanie. Srodki
transportowe, ktére mozna zastosowac to min.:

e samochdd ciezarowy,

e ciagnik z przyczepa,

e samochdd dostawczy.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania maszyn iurzadzen nalezy
przestrzegac zalecen producenta. Zaleca sie dostarczenie maszyn i urzagdzen na stanowisko
montazu bezposrednio przed ich zabudowaniem.

5 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowg, wymaganiami specyfikacji technicznych, projektem organizacji robot
oraz poleceniami Inzyniera. Ogdlne zasady wykonania robdt podano w specyfikacji technicznej
S 00.00 ,Wymagania ogolne” punkt 5.

Roboty przygotowawcze przy realizacji prac technologicznych objetych mniejszg specyfikacja
majg na celu zapewnienie bezpiecznych warunkdéw dla przeprowadzenia powyzszych prac. Za
wykonanie robot przygotowawczych odpowiada Wykonawca.

Caty zakres robét nalezy wykona¢ w mozliwie krotkim czasie, tak by ograniczyé ucigzliwosc
wynikajgca z montazu pompowni.

5.1 Ogodlne zasady wykonania robét

Ogo6lne zasady wykonania robdt podano w S 00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt.5.
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5.2 Robotyziemne

Pompownia montowana bedzie w wykopie otwartym obudowanym. Roboty ziemne nalezy
wykonywa¢ zgodnie z zasadami podanymi w S 02.01 ,,Roboty ziemne".

5.3 Roboty budowlano-montazowe

Przepompownie $ciekow beda posadowione na warstwie chudego betonu grubosci 20
cm.. Gorng warstwe grubosci 2-3 cm wykona¢ z piasku celem zapewnienia réwnego podioza
pod zbiornik pompowni.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w specyfikacji technicznej S 00.00 ,,Wymagania
ogoblne”, punkt 6.

6.1 Cel kontroli jakosci robét

Celem kontroli robdt bedzie takie pokierowanie ich przygotowaniem iwykonaniem, aby
0siggnac zatozong jakosc. Wszystkie badania, pomiary i inne czynnosci kontrolne beda ustalone
przez Inzyniera i przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Wykonawca jest
odpowiedzialny za pefng kontrole jakosci robét i jakos¢ maszyn i urzadzen technologicznych.

6.2 Sprawdzenie jakosci robét

Sprawdzenie jakosci wykonania roboét polega na skontrolowaniu zgodnos$ci wykonania robét z
wymaganiami okreslonymi w punktach 2 i 5 niniejszej specyfikacji, oraz z dokumentacja
techniczng i poleceniami Inzyniera. Szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

e kolejnosc i technologie montazu, jakos¢ potaczen,

e atest producenta stwierdzajacy pefng zgodnos¢ z warunkami podanymi w specyfikacji, ktory
kwalifikuje uzyte do montazu maszyny, urzadzenia lub materiaty do uzycia bez
przeprowadzenia badan,

e aktualne aprobaty techniczne,

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie i

z czestotliwoscig zaakceptowang przez Inzyniera. W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:

— sprawdzenie rzednych zatozonych punktéw wysokos$ciowych z doktadnoscig do | cm

— zbadanie materiatéw i elementow prefabrykowanej pompowni sciekéw pod katem ich
zgodnosci z danymi podanymi w specyfikacji i danymi (warunkami technicznymi)
okreslonymi przez producenta,

— badanie warunkdéw bezpieczenstwa pracy

— sprawdzanie umocnienia $cian wykopu,

— badanie zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda,

— badanie potozenia pompowni w planie,
- badanie rzednych posadowienia pompowni
- badanie zasypu wykopu pompowni do powierzchni terenu poprzez badanie
wskaznikow zageszczenia poszczegdlnych jego warstw

7 OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady dotyczace obmiaru robdt podano w specyfikacji technicznej S 00.00 ,,Wymagania
ogoblne”, punkt 7.
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Jednostkg obmiarowga dla pompowni przydomowych jest 1 komplet obejmujgcy wszystkie
elementy umozliwiajgce poprawne funkcjonowanie danego obiektu.

8 ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w specyfikacji technicznej S 00.00 ,,Wymagania ogdlne”,
punkt 8. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary, badania i inne czynnosci
kontrolne daty wyniki pozytywne. W przypadku robot objetych niniejszg specyfikacjg nie
wystepujg roboty zanikajgce i ulegajgce zakryciu.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady dotyczace podstaw ptatnosci podano w specyfikacji technicznej S 00.00
»Wymagania ogodlne” punkt 9. Ptatnos¢ za 1 komplet materiatéw, maszyn lub urzadzen
technologicznych nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem, atestami, na podstawie wynikow
pomiardéw, badan i innych czynnosci kontrolnych.

Pfatnosci realizowane bedg za kompletne dostarczone i zainstalowane lub zabudowane
urzadzenie. Pfatno$¢ obejmuje réwniez dostawe wszelkich instrukcji i dokumentacji techniczno
— ruchowych, ewentualnie innych niezbednych dokumentacji i rysunkéw oraz przeprowadzenie
rozruchdw poszczegdlnych urzadzen, przeszkolenie personelu i opracowanie instrukcji
eksploatacji urzadzenia.

Rozruchy poszczegdlnych urzadzen technologicznych, szkolenia personelu Zamawiajgcego oraz
opracowanie stanowiskowych instrukcji eksploatacji nalezy wykona¢ niezaleznie od rozruchu,
szkolenia i instrukcji obstugi dla catosci instalacji przewidzianej w kosztach ogdlnych.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy i przepisy
1 PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

2  PN-80/B-03322 Fundamenty konstrukcji wsporczych. Obliczenia statyczne
i projektowanie.

3 PN-EN 1329-1:2001 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych do
odprowadzania nieczystosci i sciekdw (o niskiej i wysokiej
temperaturze) wewnatrz konstrukcji budowli. Niezmiekczony
poli(chlorek winylu) (PVC-U). Czes¢ 1: Wymagania dotyczace
rur, ksztattek i systemu

4  PN-EN 1401-1:1999 - Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne
bezcisnieniowe systemy przewodowe z niezmiekczonego
poli(chlorku winylu) (PVC-U) do odwadniania i kanalizacji.
Wymagania dotyczgce rur, ksztattek i systemu

5 PN-EN 1456-1:2003 Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do
cisnieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej uktadanej pod
ziemig i nad ziemia. Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu)
(PVC-U). Czesc¢ 1: Wymagania dotyczace elementdw rurociggu
i systemu
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10.2 Inne dokumenty

Rozporzgdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatdw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano-montazowych i roz-
biérkowych. [Dz. Ust. nr 132 10.04.1972 r.].

Instrukcja projektowania, wykonania i odbioru instalacji rurociggowych
z nieplastyfikowanego polichlorku winylu i polietylenu. Zewnetrzne sieci kanalizacyjne z rur
PVC.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom Il. Instalacje
sanitarne i przemystowe. ARKADY- 1987 r.

Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska, Zasobéw Naturalnych ileénictwa z dnia
20.12.1996 w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny odpowiada¢ obiekty
budowlane gospodarki wodnej i ich usytuowanie (Dz.U. nr 21/97 poz. 111).

Wymagania BHP w projektowaniu, rozruchu i eksploatacji obiektow
i urzadzen wodno-$ciekowych w gospodarce komunalnej. Wydawnictwo Centrum Techniki
Budownictwa Komunalnego w Warszawie.

UWAGA: Wszelkie roboty ujete w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie obowigzujace normy i
przepisy, nawet, jesli w niniejszej specyfikacji nie zostaty przywotane.
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