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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdét zwigzanych z wytyczeniem lokalizacji pompowni oraz ich punktow
wysokosciowych, trasy sieci kanalizacyjne;.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajagcymi i majgcymi na celu wytyczenie lokalizacji trasy
sieci kanalizacyjnej oraz obiektow towarzyszacych.

1.4. Roboty tymczasowe i towarzyszgce.

Wszelkie roboty tymczasowe i towarzyszace winny by¢ uwzglednione w wycenie robét
zasadniczych.

1.5. Nazwy i kody robot wg Wspdlnego Stownika Zamdéwien
Grupy robdét, klasy roboét lub kategorie robét:

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

1.6. Okreslenia podstawowe
Punkty gtowne i dodatkowe — punkty wyznaczajace potozenie obiektéw kubaturowych,
inzynierskich i liniowych.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej S 00.00. ,,Wymagania ogdlne”
pkt 1.4.

1.7. Ogodlne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w Specyfikacji Technicznej S 00.00. ,,Wymagania
ogoblne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
Specyfikacji Technicznej S -00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem

stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow
zatamania powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane srednicy od 0,05 do

0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktdw utrwalanych w nawierzchni ulic bolce stalowe

$rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.
,Swiadki” powinny mieé¢ dtugo$é¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej S 00.00.
»Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego obiektéw i punktéow wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:
» teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
taty,

YV V V VYV VY

tasmy stalowe,

» szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia obiektow i jej punktdw wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w Specyfikacji Technicznej S 00.00.
»Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzenia obiektéw mozna przewozi¢ dowolnymi dostepnymi
srodkami transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w Specyfikacji Technicznej S 00.00. , Wymagania
ogoblne” pkt 5.

Tyczenia lokalizacji obiektow oraz tras sieci zewnetrznych i linii kablowych winien dokona¢
geodeta posiadajacy odpowiednie uprawnienia zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byé-wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (od nr 1 do nr 7).

W oparciu o materiaty dostarczone, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdétowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe
powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawcg powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtéwnych i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej
sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste
rzedne terenu istotnie rdéznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to
powinien powiadomic¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno
by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajgce z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowe;j i
rzednych rzeczywistych, zaakceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt
Wykonawcy. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza; ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne i punkty posrednie muszg byé zaopatrzone w
oznaczenia okres$lajace w sposdb wyrazny ijednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktow.

Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych iich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizacji robot nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow giownych i punktéw
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe i inne punkty gtdwne powinny byc¢ zastabilizowane w sposoéb trwaty,

przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, atakze dowigzane do punktow

pomocniczych pofozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy
punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
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Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) przy kazdym
obiekcie inzynierskim.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem obiektéw.
Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach.
O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozyé w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okreslac z taka doktadnoscig, aby sredni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do
reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie potozenia obiektéw w terenie

Tyczenie obiektow nalezy wykonaé¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy dla obiektéw liniowych w stosunku
do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi
trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do | cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych
w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z obrysu wykopu jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca roboét
zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg roboét.

5.5. Wyznaczenie potozenia obiektow.
Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego pofozenie w terenie poprzez:
» wytyczenie osi,

» wytyczenie punktéw okreslajgcych usytuowanie (rzut, kontur) obiektu.
Potfozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscig do 5 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w Specyfikacji Technicznej S 00.00.
»Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem obiektéw ipunktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (nr 1 do 7) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Jednostkg obmiaru robét w wypadku prac zwigzanych z wytyczeniem lokalizacji obiektow i
sieci jest kompletne geodezyjne wytyczenie obiektu lub sieci.

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet uzywany do geodezyjnego wytyczenia obiektéw oraz tras sieci
zewnetrznych i linii kablowych winien by¢ zalegalizowany zgodnie z obowiazujacymi w tym
zakresie przepisami.

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej S 00.00. ,,Wymagania
ogoblne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Prace pomiarowe zwigzane z wytyczeniem obiektéw i tras sieci i linii nie podlegajg
odrebnemu odbiorowi jednak przed przystapieniem do tyczenia Wykonawca winien
powiadomic Inzyniera aby umozliwi¢ mu biezgcg kontrole tyczenia.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wytyczenie lokalizacji obiektéw oraz przebiegu tras sieci i linii nie podlega odrebnej
pfatnosci. Wynagrodzenie dla Wykonawcy za wytyczenie lokalizacji obiektow, sieci i linii
stanowi element ryczattowej wyceny prac geodezyjno — kartograficznych ujetych w
przedmiarze robdt / wykazie cen w czesci ,, Wymagania ogdlne” i zostanie zaptacone wraz z
innymi elementami tejze wyceny ryczattowej po zakoriczeniu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Instrukcja techniczna O-1. ,»0golne zasady wykonywania prac geodezyjnych”;
GUGIK, Warszawa, 1979 - 1983.

[2] Instrukcja techniczna G-I. ,Geodezyjna osnowa pozioma”, GUGIK, Warszawa, 1979
-1983.
[3] [Instrukcja techniczna G-2. »Wysokosciowa osnowa geodezyjna”, GUGIK,

Warszawa, 1980 - 1983.

[4] Instrukcja techniczna G-3. »Geodezyjna obstuga inwestycji”, GUGIK, Warszawa,
1980.
[5] [Instrukcja techniczna G-4. »Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe”, GUGIK,

Warszawa, 1979 - 1983.

[6] Instrukcja techniczna G-7 »Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu, GUGIK,

39



[7]
[8]

Warszawa 1998.
Wytyczne techniczne G-3.1
Wytyczne techniczne G-3.2

,Osnowy realizacyjne, GUGIK, Warszawa, 1987.
»,Pomiary realizacyjne, GUGIK, Warszawa 1987.

40



