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1 WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji techniczne;.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z montazem pompowni przydomowych.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych specyfikacjg techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
pozyskiwaniem i instalacjag pompowni przydomowych.

W zakres tych robot wchodza:
e roboty przygotowawcze,

e roboty montazowe,

e kontrola jakosci.

1.4 Roboty towarzyszace i tymczasowe

Wszelkie roboty tymczasowe i towarzyszace winny by¢ uwzglednione w wycenie robédt
zasadniczych.

1.5 Nazwy i kody robéot wg Wspolnego Stownika Zamowien
Grupy robdét, klasy robét lub kategorie robét:

45252100-8 Urzadzenia do odprowadzania $ciekow

1.6 Okreslenia podstawowe

Pompownie przydomowe $ciekdw - obiekt budowlany wyposazony w zespdt pompowy,
instalacje i pomocnicze urzadzenia techniczne przeznaczone do przepompowywania
Sciekow z jednej lub kilku posesji.

Pompa — urzadzenie mechaniczne stuzgce do przemieszczania sciekdw z poziomu nizszego na
wyzszy.

1.7 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inzyniera. Ogdélne wymagania dotyczace
robdt podano w specyfikacji technicznej S 00.00 , Wymagania ogdlne”.

2 MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczagce materiatdw, maszyn i urzadzen, ich pozyskiwania i sktadowania

podano w specyfikacji technicznej S 00.00 ,Wymagania ogdlne”. Wykonawca zobowigzany jest:

e dostarczy¢ maszyny i urzadzenia technologiczne (materiaty) zgodnie z wymaganiami
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
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e stosowaC wyroby produkcji krajowej lub zagranicznej posiadajgce aprobaty techniczne
wydane przez odpowiednie instytucje,

e powiadomi¢ Inzyniera o proponowanych Zrédtach pozyskania maszyn i urzadzen
technologicznych (materiatéw) przed rozpoczeciem dostawy i uzyskac jego akceptacje.

Zaleca sie, o ile jest to mozliwe, stosowanie maszyn i urzadzen technologicznych tej samej grupy
pochodzacych od jednego producenta.

2.1 Zbiornik pompowni

2.1.1 Montaz w gruntach suchych

Wykonany z polietylenu o wysokiej gestosci (HDPE). Materiat musi by¢ odporny na pekanie
spowodowane czynnikami $rodowiska. Sciana wewnetrzna powinna byé gtadka, aby ufatwi¢
samooczyszczanie sie zbiornika.

Wszystkie tgczenia powstate w trakcie produkcji zbiornika muszga by¢ spawane termicznie
i przejé¢ prébe cisnieniowa. Sciany i dno zbiornika musza wytrzymad sity dziatajgce w przypadku
zakopania na maksymalna gtebokos¢ w nasyconym gruncie. Wszystkie cze$ci pompowni muszg
normalnie dziata¢ bez wzgledu na dziatanie maksymalnych obcigzen od ziemi i wody gruntowe;.
Zbiornik musi posiada¢ uszczelke wlotowg do rury PCW @160 mm. Pojemno$¢ zbiornikéw i
gtebokos¢ przykrycia wlotu musi by¢ zgodna z projektem. Zbiornik musi posiadac¢ szczelng
pokrywe, zabezpieczajacag przed przedostawaniem sie wod opadowych. Pokrywa powinna by¢
tatwa w montazu i tatwa do wizualnego wkomponowania w istniejgce tereny zielone. Zbiornik
musi by¢ zaprojektowany tak, aby umozliwi¢ tatwe regulowanie wysokosci zbiornika w czasie
budowy o wymiar bedacy wielokrotnoscig nie wiecej niz 10,5 cm bez stosowania klejéw lub
past uszczelniajgcych wymagajgcych czasu schniecia (utwardzania) przed zakorczeniem
instalacji.

Wszystkie przejscia przez $ciany zbiornika muszg by¢ wykonane i przetestowane (préba
szczelnosci) fabrycznie. Nie bedzie akceptowana koniecznosé wykonywania przejsé przez sciane
zbiornika podczas budowy ze wzgledu ma mozliwos¢ powstania nieszczelnosci.

Czesc dolna -komora mokra, zastosowac¢ komore o wielkos$ci zredukowanej, tak aby ograniczy¢
ilo$¢ Sciekow zalegajacych w zbiorniku.

Mata komora mokra pozwala na czestszg prace pomp co pozwala na skrécenie czasu zalegania
Sciekdw w kanalizacji cisnieniowej oraz skrécenie ilosci sciekdow w zbiorniku jak rowniez czasu
przebywania sciekach w rurociggach co przeciwdziata zagniwaniu i wydzielaniu sie
nieprzyjemnych zapachow ze studzienki pompowni oraz z rur kanalizacyjnych.

2.1.2 Montaz w gruntach nawodnionych

Zbiorniki pompowni wykonany z polietylenu PEHD z zabezpieczeniem przed wyporem

W przypadku wykonywania studni metodg studniarskg - zbiornik pompowni z kregéw betonowych
z betonu min. B 45 z ptytg przykrywajaca zelbetowa. Potgczenia kregdw na uszczelki gumowe, dolny
krag zespolony z dnem. Naroze (miedzy dnem a $ciang) wypetnione betonem B 15, pod katem
45°, dla ufatwienia sptywania $ciekéw pod pompe.

Przepompownia jest dostarczana jako kompletny obiekt, w stanie gotowym, wymagajacym
umieszczenia w wykopie na odpowiednim podfozu wg czesci konstrukcyjnej, zamontowania
pomp, armatury i rurociggdw oraz zasilania w energie elektryczng i akpia. Montaz
wewnetrznego wyposazenia pompowni, poza umieszczeniem jej w wykopie wykonuje
dostawca. Media do montazu (energia elektryczna, dzwig itd.) dostarcza Wykonawca.
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2.2 Wyposazenie i uzbrojenie pompowni

2.2.1 Pompy

Zastosowano pompy wyporowe - (pompa objetosciowa) pompa w ktdrej przekazywanie
energii mechanicznej w hydrauliczng odbywa sie poprzez zmiane rozmiaréw (objetosci) lub
przesuniecie przestrzeni pompy, w ktérej znajduje sie ciecz (ptyn). Odbywa sie to za
posrednictwem ttoka wykonujgcego ruch posuwisto zwrotny lub wahadtowy, ruch kot zebatych,
sruby, membrany, elastycznych scian pompy lub specjalnie uksztattowanych przestrzeni itp..

Wymagane parametry pracy: - wydajnos$é- Q= 0,6-0,5 I/s,
manometryczna wysokos¢ podnoszenia - Hm =50-60 mSW
$rednica przewodu ttocznego 5/4”

moc —0,8/1,1 kW

napiecie — 230-400V

obroty — 1400 1/min

2.2.2 Automatyka sterujaca

Automatyka sterujaca skfada sie z nastepujacych elementéw :

- czujnikéw poziomu z kablami sterujgcymi dt. 15 m

Nr 1 - zabezpieczenie pompy przed suchobiegiem i zataczanie sygnalizacji alarmowe;j

Nr 2 - zatgczanie i wytgczanie pompy w zaleznosci od poziomu sciekéw w studzience

Nr 3 - zatgczanie pompy oraz sygnalizacji alarmowej po osiggnieciu przez Scieki poziomu
awaryjnego w studzience pompowej

- skrzynki automatyki sterujgcej przeznaczonej do sterowania pojedynczej studzienki pompowej
Skrzynki automatyki sterujgcej montowane sg na scianach budynkéw. W przypadku, gdy
odlegtos¢ pompowni od budynku przekracza 11 m skrzynke montuje sie na stupkach w poblizu
pompowni.

Kable sterujgce do tacznikédw ptywakowych i kabel zasilajagcy pompy moga by¢ prowadzone
wspadlnie w jednej rurce elektroinstalacyjnej o srednicy 75 mm.

2.2.3 Armatura

2.2.3.1 Waz ttoczny i zawor sprzegajacy.

Wszystkie rury i ztgczki na rurociggu ttocznym muszg by¢ wykonane ze stali nierdzewne;j
304 wg. ASTM (0H18N9 wg PN), polipropylenu, EPDM lub PCW. Konncéwka weza wylotowego
musi posiada¢ zawor odcinajacy i ztaczke PN 12,5, umozliwiajacg szybka instalacje i wyjecie
pompy. Przejscie rurociggu ttocznego przez sciane pompowni musi by¢ wykonane i
przetestowane (préba cisnieniowa) fabrycznie, a producent musi udzieli¢ gwarancji na
szczelnos¢ przejscia.

2.2.3.2 Szybkoziacze elektryczne.

Pompa musi posiadaé¢ szybkoztgcze elektryczne, obejmujgce wszystkie przewody
sygnatowe i zasilajace. Kabel pompy powinien posiadaé integralny przewdd (waz)
odpowietrzajagcy obudowe pompy dla prawidiowego dziatania cisnieniowych czujnikéw
poziomu $ciekdw. Pompa musi posiadaé¢ wodoszczelny kabel.
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2.2.3.3 Zawor napowietrzajacy

Wylot pompy musi by¢ wyposazony w zawér napowietrzajgcy, zamontowany fabrycznie,
typu klapowego, z czesciami ruchomymi wykonanymi ze stali nierdzewnej 300 (wg. ASTM) i
syntetycznego elastomeru zbrojonego widkning dla zapewnienia odpornosci na korozje,
zachowania tolerancji wymiaréw i odpornosci na zmeczenie materiatu. Zawias musi by¢
niemetalowy i zapewnia¢ maksymalny zakres ruchu klapy oraz prawidtowe dziatanie nawet przy
bardzo matych cisnieniach. Obudowa powinna by¢ wykonana metoda wtryskowa z zywicy
termoplastycznej zbrojonej wtéknem szklanym. Otwory i tréjniki w rurze wylotowej nie beda
akceptowane jako urzadzenia napowietrzajgce ze wzgledu na ich tendencje do zatykania sie.

2.2.3.4 Zawor zwrotny

Rurociag ttoczny w pompowni musi posiada¢ fabrycznie zamontowany zawor zwrotny
kulowy.

2.3 Skiadowanie materiatow i urzadzen

Wszystkie wyroby nalezy uktada¢ wedtug poszczegdlnych grup, wielkosci i gatunkéw w sposob
zapewniajacy statecznos¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegdlnych elementéw. Maszyny i
urzadzenia technologiczne powinny by¢ sktadowane w pomieszczeniach zamknietych, suchych,
przewiewnych i oswietlonych. Dodatkowo nalezy stosowac sie $cisle do zalecen producentow
dotyczacych skftadowania produkowanych przez nich maszyn i urzadzeA. Zaleca sie
minimalizowad okresy, w ktorych trzeba sktadowaé maszyny i urzagdzenia technologiczne — ich
dostawa powinna by¢ realizowana na krétko przed ich wbudowaniem lub zastosowaniem.

2.4 Wariantowe stosowanie materiatéw i urzadzen

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwo$¢ wariantowego zastosowania maszyn lub
urzagdzen technologicznych (materiatéw) w obiektach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
zamiarze skorzystania z tego zapisu dokumentacji, co najmniej na szes$¢ tygodni przed zakupem
maszyny lub urzadzenia, albo w okresie dfuzszym, jesli bedzie to wymagane przez Inzyniera.
Wybrane i zaakceptowane maszyny lub urzadzenia technologiczne nie bedg mogty by¢ pdzniej
zmieniane bez zgody Inzyniera.

2.5 Odbior materiatow i urzadzen na budowie

Maszyny i urzadzenia technologiczne nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze Swiadectwami
jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokoétami odbioru technicznego, atestami, aprobatami
technicznymi i deklaracjami zgodnosci. Maszyny i urzadzenia dostarczone na miejsce budowy
nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi producenta. Nalezy
przeprowadzi¢ ogledziny dostarczonych maszyn i urzadzen. W razie stwierdzenia wad lub
powstania watpliwosci, co do ich jakosci, przed wbudowaniem lub zastosowaniem nalezy je
poddac¢ badaniom i czynnoscig okreslonym przez Inzyniera. Maszyny i urzadzenia, ktére nie
uzyskaty akceptacji Inzyniera nalezy wymienié¢ na inne, pozbawione wad.

3 SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji technicznej S 00.00 ,Wymagania
ogoblne”, punkt 3.
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3.1.1 Sprzet do wykonania robot

Wykonawca zapewni nastepujacy sprzet do wykonania  robdét ziemnych i
montazowych:

koparka podsiebierna o poj. tyzki 0,15 m3,

zuraw samochodowy do 4t,

samochdd skrzyniowy 6 t,

spycharka kotowa lub gasienicowa,

sprzet do zageszczania gruntu.

4 TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji technicznej S 00.00
»Wymagania ogodlne”, punkt 4. Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkow
transportu, ktére pozwolg unikng¢ uszkodzen i odksztatcen przewozonych maszyn lub urzadzen
technologicznych. Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane
do transportu maszyn lub urzadzen. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone
przedmioty w sposdb uniemozliwiajacy ich przemieszczanie lub wypadanie. Srodki
transportowe, ktére mozna zastosowac to min.:

e samochdd ciezarowy,

e ciagnik z przyczepa,

e samochdd dostawczy.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania maszyn iurzadzen nalezy
przestrzegac zalecen producenta. Zaleca sie dostarczenie maszyn i urzagdzen na stanowisko
montazu bezposrednio przed ich zabudowaniem.

5 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z obowigzujgcymi przepisami

oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw iwykonywanych robét, oraz za ich zgodnos¢ z

dokumentacja projektowga, wymaganiami specyfikacji technicznych, projektem organizacji robot

oraz poleceniami Inzyniera. Ogdlne zasady wykonania robdt podano w specyfikacji technicznej

S 00.00 ,Wymagania ogolne” punkt 5.

Roboty przygotowawcze przy realizacji prac technologicznych objetych mniejszg specyfikacja

majg na celu zapewnienie bezpiecznych warunkdéw dla przeprowadzenia powyzszych prac. Za

wykonanie robdét przygotowawczych odpowiada Wykonawca. W ramach robot

przygotowawczych nalezy:

e powiadomié¢ wiasciciela posesji podfagczanej o koniecznosci wykonania prac wokreslonych
terminach,

Caty zakres robdét nalezy wykona¢ w mozliwie krotkim czasie, tak by ograniczyé ucigzliwosc

wynikajgca z montazu pompowni.

5.1 Ogodlne zasady wykonania robét

Ogo6lne zasady wykonania robdt podano w S 00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt.S.

5.2 Robotyziemne

Pompownia montowana bedzie w wykopie otwartym obudowanym. Roboty ziemne nalezy
wykonywa¢ zgodnie z zasadami podanymi w S 02.01 ,,Roboty ziemne".
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5.3 Roboty budowlano-montazowe

5.3.1 Montaz pompowni w gruntach suchych

Instalacje pompowni przydomowych wykona¢ §cisle wedlug instrukcji producenta i ponizszych
uwag.

Zbiornik umies$ci¢ na podsypce o grubosci min. 10 cm. Zbiornik wypeti¢ woda do poziomu
wlotu. Obla¢ zbiornik chudym betonem w ilosci, co najmniej 0,1 m3. Nie zalewa¢ zbiornika zbyt
wysoko, aby nie utrudni¢ dostgpu do wlotu.

Alternatywnie balast mozna wykona¢ poza wykopem, uzywajac odpowiedniej formy. W takim
przypadku nalezy zabetonowa¢ odpowiednie ucha (np. z pretow zbrojeniowych) do podnoszenia
pompowni z balastem. Zbiornika z balastem nie wolno podnosi¢ za jakikolwiek element
zbiornika.

Wykonanie opisanego wyzej betonowego balastu-kotwy jest wymagane w kazdym przypadku,
niezaleznie od warunkéw gruntowo-wodnych podczas budowy.

Rure wlotowa wsung¢ do otworu zbiornika z uszczelka na glebokos¢ 10 cm. Upewni€ sig, czy
uszczelka jest na swoim miejscu i nie podwineta sie. Cato$¢ rurociggu doprowadzajacego scieki
do pompowni (przykanalika) musi by¢ catkowicie szczelna.

Zasypke zbiornika wykona¢ z materiaty spetiajagcego wymogi normy PN-B-03020. Dopuszcza
si¢ stosowanie ziemi rodzimej jako zasypu, jezeli ziemia ta zawiera ponizej 12% frakcji pytu i itu
1 nie zawiera kamieni i materiatéw organicznych takich jak korzenie. Glina i ity nie nadaja si¢ do
zasypywania wykopu.

Obsypka i zasypka musi by¢ zageszczona warstwami grubos$ci maksimum 30 cm Wskaznik
zageszczenia gruntu w kazdej warstwie powinien by¢ nie mniejszy niz 0,95 wg normalnej proby
Proctora wg PN-B-04481. Powierzchnia terenu powinna znajdowac si¢ kilka centymetrow pod
krawedzig pokrywy i by¢ uksztaltowana tak, aby zapewni¢ sptyw wody w kierunku od pokrywy.
Wodoszczelno§¢  zbiornika musi  by¢  potwierdzona  przez  probe  ciSnieniowa
100 % egzemplarzy przy ci$nieniu co najmniej 0,34 bar.

Rozruch pompowni wykonywaé¢ w obecnosci przedstawiciela producenta

5.3.2 Montaz pompowni przy wysokim poziomie wéd gruntowych

Montaz zbiornika pompowni o gigbokosci 2,2m przewidziano metoda studniarska przy
zastosowaniu stalowych obudéw prefabrykowanych ¢ 1400 +1600 mm i wys. ok. 1,2 m.

Do glgbokosci ok. 0,5 m wykona¢ wykop otwarty, nastepnie w tak wykonanym wykopie ustawi¢
prefabrykowang obudowe i za pomoca koparki lub recznie wybieraé ze srodka grunt.

Po zapuszczeniu obudowy na gleb. ok. 1,7 m dostawi¢ nastepny czton obudowy i glebi¢ wykop
na gleb. 2,5 m. Nastepnie przystapi¢ do obnizenia poziomu wody gruntowej ponizej poziomu
posadowienia pompowni.

Dla gruntdéw piaszczystych obnizenie zwierciadta wody wykona¢ za pomoca 4 iglofiltrow o 50
mm wptukiwanych w grunt (bez obsypki) dt. 4 m.

Dla gruntéow spoistych w przypadku gromadzenia si¢ w wykopie wody gruntowej lub opadowej
osadzi¢ na zewnatrz obudowy jedna lub dwie studzienki drenazowe z rury perforowanej PE 500
mm i odpompowywac¢ doptywajaca do nich wode za pomoca pompy spalinowej lub elektrycznej
z przystawka samozasysajaca.

Po obnizeniu poziomu wody wykona¢ podsypke piaskowg stabilizowang cementem o
grub. 20 cm, wypoziomowang i zaggszczong do 95 % wg skali Proctora. Nastepnie na tak
przygotowanym podiozu ustawi¢ zbiornik i1 przystagpi¢ do wykonania obsypki piaskowe;.
Obsypke wykonywac¢ rownomiernie, co 30 cm na catym obwodzie studzienki i zaggszczaé
uzywajac lekkiego sprzetu by nie uszkodzi¢ studzienki pracujac przy samej $ciance. W trakcie
wykonywania obsypki komory pompowni stopniowo wycigga¢ prefabrykowane obudowy.
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Zwienczenie studzienki pompowni stanowi¢ bedzie wilaz zeliwny ¢ 600 mm z pierScieniem
odcigzajacym zelbetowym o $rednicy 1100 lub 1300 mm

Po zamontowaniu pompowni i podiaczeniu zasilania elektroenergetycznego nalezy przeprowadzic
probny rozruch.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w specyfikacji technicznej S 00.00 ,,Wymagania
ogoblne”, punkt 6.

6.1 Cel kontroli jakosci robét

Celem kontroli robdt bedzie takie pokierowanie ich przygotowaniem iwykonaniem, aby
0siggnac zatozong jakosc. Wszystkie badania, pomiary i inne czynnosci kontrolne beda ustalone
przez Inzyniera i przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Wykonawca jest
odpowiedzialny za pefng kontrole jakosci robét i jakos¢ maszyn i urzadzen technologicznych.

6.2 Sprawdzenie jakosci robét

Sprawdzenie jakosci wykonania roboét polega na skontrolowaniu zgodnosci wykonania robét z
wymaganiami okreslonymi w punktach 2 i 5 niniejszej specyfikacji, oraz z dokumentacja
techniczng i poleceniami Inzyniera. Szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

e kolejnosc i technologie montazu, jakos¢ potaczen,

e atest producenta stwierdzajacy pefng zgodnos¢ z warunkami podanymi w specyfikacji, ktory
kwalifikuje uzyte do montazu maszyny, urzadzenia lub materiaty do uzycia bez
przeprowadzenia badan,

e aktualne aprobaty techniczne,

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie i

z czestotliwoscig zaakceptowang przez Inzyniera. W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:

— sprawdzenie rzednych zatozonych punktéw wysokos$ciowych z doktadnoscig do | cm

— zbadanie materiatéw i elementow prefabrykowanej pompowni sciekéw pod katem ich
zgodnosci z danymi podanymi w specyfikacji i danymi (warunkami technicznymi)
okreslonymi przez producenta,

— badanie warunkdéw bezpieczenstwa pracy

— sprawdzanie umocnienia $cian wykopu,

— badanie zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodg,

— badanie potozenia pompowni w planie,
- badanie rzednych posadowienia pompowni
- badanie zasypu wykopu pompowni do powierzchni terenu poprzez badanie
wskaznikow zageszczenia poszczegodlnych jego warstw

7 OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady dotyczace obmiaru robdt podano w specyfikacji technicznej S 00.00 ,,Wymagania
ogoblne”, punkt 7.

Jednostkg obmiarowga dla pompowni przydomowych jest 1 komplet obejmujgcy wszystkie
elementy umozliwiajgce poprawne funkcjonowanie danego obiektu.
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8 ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w specyfikacji technicznej S 00.00 ,,Wymagania ogdlne”,
punkt 8. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary, badania i inne czynnosci
kontrolne daty wyniki pozytywne. W przypadku robot objetych niniejszg specyfikacjg nie
wystepujg roboty zanikajgce i ulegajace zakryciu.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady dotyczace podstaw ptatnosci podano w specyfikacji technicznej S 00.00
»Wymagania ogodlne” punkt 9. Ptatnos¢ za 1 komplet materiatéw, maszyn lub urzadzen
technologicznych nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem, atestami, na podstawie wynikow
pomiardéw, badan i innych czynnosci kontrolnych.

Pfatnosci realizowane bedg za kompletne dostarczone i zainstalowane lub zabudowane
urzadzenie. Pfatno$¢ obejmuje réwniez dostawe wszelkich instrukcji i dokumentac;ji techniczno
— ruchowych, ewentualnie innych niezbednych dokumentacji i rysunkéw oraz przeprowadzenie
rozruchdw poszczegdlnych urzadzen, przeszkolenie personelu i opracowanie instrukcji
eksploatacji urzadzenia.

Rozruchy poszczegdlnych urzadzen technologicznych, szkolenia personelu Zamawiajgcego oraz
opracowanie stanowiskowych instrukcji eksploatacji nalezy wykona¢ niezaleznie od rozruchu,
szkolenia i instrukcji obstugi dla catosci instalacji przewidzianej w kosztach ogdlnych.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy i przepisy
1 PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

2  PN-80/B-03322 Fundamenty konstrukcji wsporczych. Obliczenia statyczne
i projektowanie.

3 PN-EN 1329-1:2001 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych do
odprowadzania nieczystosci i sciekdw (o niskiej i wysokiej
temperaturze) wewnatrz konstrukcji budowli. Niezmiekczony
poli(chlorek winylu) (PVC-U). Czes¢ 1: Wymagania dotyczace
rur, ksztattek i systemu

4  PN-EN 1401-1:1999 - Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne
bezcisnieniowe systemy przewodowe z niezmiekczonego
poli(chlorku winylu) (PVC-U) do odwadniania i kanalizacji.
Wymagania dotyczgce rur, ksztattek i systemu

5 PN-EN 1456-1:2003 Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do
cisnieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej uktadanej pod
ziemig i nad ziemia. Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu)
(PVC-U). Czes¢ 1: Wymagania dotyczace elementdw rurociggu
i systemu
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10.2 Inne dokumenty

Rozporzgdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatdw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano-montazowych i roz-
biérkowych. [Dz. Ust. nr 132 10.04.1972 r.].

Instrukcja projektowania, wykonania i odbioru instalacji rurociggowych
z nieplastyfikowanego polichlorku winylu i polietylenu. Zewnetrzne sieci kanalizacyjne z rur
PVC.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom Il. Instalacje
sanitarne i przemystowe. ARKADY- 1987 r.

Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska, Zasobéw Naturalnych ileénictwa z dnia
20.12.1996 w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny odpowiada¢ obiekty
budowlane gospodarki wodnej i ich usytuowanie (Dz.U. nr 21/97 poz. 111).

Wymagania BHP w projektowaniu, rozruchu i eksploatacji obiektow
i urzadzen wodno-$ciekowych w gospodarce komunalnej. Wydawnictwo Centrum Techniki
Budownictwa Komunalnego w Warszawie.

UWAGA: Wszelkie roboty ujete w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie obowigzujace normy i
przepisy, nawet, jesli w niniejszej specyfikacji nie zostaty przywotane.
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