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l. WSTEP
1. Zakres stosowania ST

ST jest jedng z podstaw do opracowania kosztorysu inwestorskiego, a ponadto stanowi istotne
przyblizenie przedmiotu zamoéwienia.
ST jako integralna cze$¢ zamoéwienia stanowi rowniez jedng z podstaw zawarcia umowy o roboty
budowlano — montazowe, a zatem jest réwniez dokumentem odniesienia w ewentualnych sporach
powstatych w trakcie realizacji kontraktu.
2. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej ST jest okre$lenie wymagar ogolnych dotyczgcych sposobu wykonania i
odbioru robot budowlanych zwigzanych z realizacjg inwestycji: ,Budowa placu zabaw na dziatce nr
144/4 w miejscowoséci Ciosowa”.

Podstawa opracowania specyfikaciji:

- zalozenia od Inwestora

- kosztorys opracowany w ramach niniejszej umowy

- wizja lokalna.

3. Zakres robot budowlanych

przygotowanie placu budowy,
roboty ziemne i fundamentowe,
wykonanie nawierzchni,
montaz urzgdzen,

4. Nazwy i kody zaméwien wg Wspolnego Stownika Zaméwien
CPV 45112723-9 - Roboty w zakresie ksztaltowania placow zabaw
5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z normami i okresleniami
podanymi w opracowaniu pt. ,Ogolne specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét — wymagania
ogdlne”.

5.1. Konstrukcja nawierzchni
uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

5.2. Koryto
element uformowany w gruncie w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

5.3. Materialy
wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacjg Projektowa
I Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Zamawiajacego.

5.4. Nawierzchnia _
warstwa lub zespot warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen na podioze gruntowe i
zapewniajgcych bezpieczenstwo.

* Warstwa amortyzacyjna
gorna warstwa nawierzchni.
5.5. Niweleta
wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju placu.
5.6. Podloze
grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci przemarzania.
5.7. Projektant
uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowe;j.
5.8. Przedsiewziecie budowlane




kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana
parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejagcego potaczenia.

5.9.Przetargowa Dokumentacja Projektowa
Czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
bedgcego przedmiotem Robot.

510. Rysunki
czesé Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiekiu
bedgcego przedmiotem Robot.

5.11. Przedmiar Robot
wykaz Robét z podaniem ich iloSci.

5.12. Zadanie budowlane

czesé przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng calos¢ konstrukeyjng lub technologiczng,
zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu Robét zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong
budowli drogowej lub jej elementu.



Il. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

o Wykonawca jest zobowigzany do spetnienia wszystkich czynnosci wykonawczych —
przygotowawczych, zasadniczych, pomocniczych, skladajgcych sie na kompletno$é robét
wynikajacych z norm, przepisow technicznych, warunkéw technicznych, ninigjsze]
specyfikacji, przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy, kodeksu pracy oraz zasad sztuki
budowlanej.

» Podstawg wykonania i wyceny robdt jest dokumentacja projektowa, specyfikacje
techniczne oraz przedmiary robot, a wymagania wyszczegélnione w choéby jednym z nich
sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby byly zawarte w catej dokumentacji.

e Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é
z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczna, sztukg budowlang i poleceniami
Zamawiajgcego.

» Nie wywigzywanie sie z jakiegokolwiek z wyzej wymienionych warunkéw moze by¢
podstawg do zerwania kontraktu z winy Wykonawcy z calg konsekwencjg skutkéw
wynikajgcych z umowy.

e Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektows i specyfikacjami technicznymi, a takze z innymi obowigzujgcymi przepisami.

e Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej sg uwazane za
wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego
przedziatu toleranciji.

e Przy wykonywaniu robét nalezy uwzglednia¢ instrukcje producenta materiatow oraz
przepisy zwigzane i obowigzujgce, w tym réwniez te, ktére ulegly zmianie lub aktualizacii.
Wykonawca ma réwniez obowigzek stosowania sie do treéci i postanowien
obowigzujgcych norm, atestéw, certyfikatéw, instrukcji ITB, aprobat technicznych,
warunkow technicznych wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych i $wiadectw
dopuszczenia, rowniez tych ktére nie sg wyszczegoinione w dokumentacii.

o Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledéw lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a w razie ich wykrycia winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktory w
porozumieniu z Projektantem dokona odpowiednich zmian i poprawek.

* Wykonawca zobowigzany jest do stosowania materialow spetniajgcych wymagania
‘projektu budowlanego i specyfikacji techniczne;j.

» Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za speinienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
dostarczonych materiatow.

o Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestora.

e Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z brakiem jego przyjecia i brakiem
zaplaty.

¢ \Wykonawca zapewni tymczasowe skladowanie materiatow do czasu, gdy bedg one
potrzebne do rob6t. Sposob skiadowania materiaiéw winien zapewnia¢ zabezpieczenie
przed zanieczyszczeniem, zachowanie jakosci i wlasciwosci oraz dostepnos¢ do kontroli.
Miejsca czasowego skladowania powinny byé¢ zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inwestorem Iluz poza terenem budowy w migjscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

6. Organizacja robot budowlanych




Organizacja robét musi uwzglednié specyfike inwestycji i wynikajace stad ograniczenia. Roboty nalezy
zorganizowad i oznakowaé tak, aby ucigzliwos¢ wykonywanych prac, dla mieszkancow byla jak
najmniejsza, lecz jednoczesnie zapewniala bezpieczenstwo osobom wykonujgcym roboty i
bezpieczenstwo osdb postronnych.

7. Organizacja placu budowy

e Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy.

e \Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

o Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywat tymczasowe urzgdzenia
zabezpieczajgce w tym ogrodzenia, porecze, oswietlenia, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcéw i inne niezbedne $rodki do ochrony robaét.

o Tablice informacyjne i ostrzegawcze bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caly okres realizacji prowadzenia robot.

o Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w cene umowng.

8. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzgdzenia uzywane do
robét od daty rozpoczecia do daty wydania przez Inwestora potwierdzenia zakonczenia robot.
Utrzymanie stanu robét powinno byé¢ prowadzone w taki sposob, aby zrealizowane obiekty byty w
zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koricowego. Jesli Wykonawca w
jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora powinien rozpoczaé prace
zmierzajgce do prawidtowego utrzymania robdt, nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

9. Zabezpieczenie intereséw osob trzecich

e W przypadku przypadkowego uszkodzenia mienia os6b trzecich Wykonawca bezzwiocznie
powiadomi Inwestora i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspoipracowat
dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

o Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych, wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

e Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia
podziemnie, takie jak rurociggi, kable, itp. oraz musi uzyska¢ od odpowiednich wiadz
bedacych wiascicielami tych urzgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

e \Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy.

e Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢c w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla
wszelkiego rodzaju robét, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzern podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ wiadze lokalne o zamiarze
rozpoczecia robot.

10. Ochrona srodowiska

o Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska.

o Ewentualne oplaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm i przepisow
dotyczacych ochrony $rodowiska naturalnego obcigzajg Wykonawce:.

e W okresie trwania budowy i robét Wykonawca bedzie podejmowa¢ wszelkie uzasadnione
kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska
na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob i
mienia wynikajacych ze skazen, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie
dziatania Wykonawcy.



e Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na lokalizacje baz,
warsztatow, magazynow, skiadowisk, wykopéw i drég dojazdowych, a takze na
zanieczyszczenie odpadami, rozprzestrzenianie hatasu, mozliwo$¢ powstania pozaru.

11. Warunki bezpieczeristwa pracy

o Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

e W szczegolnosci Wykonaweca ma obowigzek zadbac o to, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajgcych
odpowiednich warunkdw sanitarnych.

» Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

e Uznaje sig, ze wszystkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegajg odrebnej zapfacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

12. Ochrona przeciwpozarowa

e Wykonawca bedzie przestrzegat przepisdéw ochrony przeciwpozarowej.

e \Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez
odpowiednie przepisy w ¢czasie prac montazowych.

e Materialy latwopalne beda skitadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami o
zabezpieczone przed dostepem os6b trzecich.

* Woykonawca jest odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t lun wywotanych przez personel Wykonawcy.

Ill. MATERIALY

e Wykonawca jest zobowigzany, aby wszystkie materialy dostarczone na budowe posiadaty
odpowiednie atesty i certyfikaty.

e \Wszystkie materialy powinny spetnia¢ wymagania Polskich Norm.

o Wszystkie materialy i wyroby dostarczane na budowe bedg posiadaly fabryczne
opakowania z oznaczeniami producenta.

e Wszystkie materialy nalezy przechowywac i transportowaé w sposéb zgodny z zaleceniami
producenta lub dostawcy.

» Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek Zrédta.

e Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow.

1. Zrédia uzyskania materialéw

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposéb ciagly spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych
w czasie postepu Robét.

2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych witadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wigczajgc w to Zrodia wskazane przez
Zamawiajacego.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do Robét.
Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania kruszywa bedg
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce ( na wniosek Zamawiajgcego) Iub
przetransportowane we wskazane miejsce jego wbudowania.

3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom




Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy, badz ziozone w miejscu wskazanym przez Inwestora.

Kazdy rodzaj Robét, w ktéorym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

4. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu, gdy bedg one
potrzebne do Robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosc
i wiasciwo$é do Robot i byly dostepne do kontroli przez Inwestora. Miejsca czasowego sktadowania
bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych.

5. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja Techniczna przewidujg mozliwosc
wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi
Inwestora o swoim zamiarze wyboru materiatu co najmniej z tygodniowym wyprzedzeniem.

IV. SPRZET

e Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakosé wykonywanych robot.

o Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawey i powinien odpowiadac
pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej.

e W przypadku braku takich ustalen w dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inwestora.

o Liczba i wydajno$é sprzetu musi gwarantowac przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami
ustalonymi w dokumentacji projektowej i ST.

o Sprzet bedgcy wiasnoscig Wykonawcy badz wynajety do wykonywania robét ma byc
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.

o Wykonawca =zobowigzany jest do dostarczenia Inwestorowi kopii dokumentow
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane
przepisami.

o Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw zlecenia zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie zostang dopuszczone
do robot.

V. TRANSPORT

e Wykonawca zobowigzany jest stosowa¢ sie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$
przy transporcie materiatow i sprzetu na i z terenu robot.

e Wykonawca musi uzyskaé wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu
nietypowych tadunkdw.

e Wykonawca powinien stosowaé tylko takie $rodki transportu, ktére nie wplywaja
niekorzystnie na jako$é wykonywanych robot i przewozonych materiaiow. Przewozone
materialy powinny byé¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem iskiadowane na
budowie wg zalecen producenta.

o Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniach organu nadzorujgcego.

e Wykonawca bedzie na biezaco usuwat, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

VI. WYKONANIE ROBOT



Wykonawca jest zobowigzany do spelnienia wszystkich czynnosci wykonawczych —
przygotowawczych, zasadniczych, pomocniczych, skladajgcych sie na kompletnos¢ i
fachowosc¢ robét wynikajgcych z dokumentacji projektowej, norm, przepiséw technicznych,
warunkoéw technicznych, niniejszej specyfikacji, przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy,
kodeksu pracy oraz zasad sztuki budowlane;.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jako$é
zastosowanych materialéw i wykonywanych rohét, za ich zgodno$é¢ z dokumentacja
projektowa wymaganiami ST.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za dokladne wytyczenie w planie wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji projektowe;.
Wyposazy¢ budowe w sprzet mechaniczny do robo6t ziemnych odpowiedni do ilosci mas
ziemnych, gtebokosci wykopu, czasu, okresu robét ziemnych, zmianowoéci ilosci srodkdw
transportu i odlegto$ci wywozu urobku.

VI. KONTROLA JAKOSCI ROBOT | MATERIALOW

1.  Program zapewnienia jakosci (PZJ).

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestora
programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robét,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie Robdt zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi
przez Kierownika Projektu. Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a. czescé ogdlna opisujaca:

organizacje wykonania Robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robét,

bhp,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz osob odpowiedzialnych za jakosé i terminowos$é wykonania poszczegoélnych ele-
mentéw Robdt,

system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
Robot,

b. czes¢ szczegodtowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzgdzen,

sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie trans-
portu,

s5posob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwose, pobieranie probek, legaliza-
cja i sprawdzanie urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementéw Robét,

sposob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
0siggngc zatozong jakos¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robét i jakosci
materiatdw. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz Robot z
czestotliwoscig zapewniajacy stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej. Minimalne wymagania co do zakresu badan i
ich czestotliwos¢ sg okreslone w Specyfikacjach Technicznych, normach i wytycznych.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdbw ponosi
Wykonawca.

3. Pobieranie probek.

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byc¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.




4. Badania i pomiary.
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inwestorowi kopie raportéw z wynikami badan jak

najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
6. Atesty jakosci materiatéw i urzadzen.

Przed wykonaniem badan jakosci materialow przez Wykonawce, moze dopuscic do uzycia
materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodnos¢ z warunkami podanymi w
Specyfikacji Technicznej. W przypadku materiatéw, dla ktorych atesty sg wymagane przez
Specyfikacje Techniczna, kazda partia dostarczona do Robot bedzie posiadac atest okreslajacy w
sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe beds posiada¢ atesty wydane przez
producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych
badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inwestorowi. Materiaty posiadajgce atesty i urzgdzenia -
wazne legalizacje mogg by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnosc¢ ich
wiasciwosci ze Specyfikacjg Techniczng to takie materialy iflub urzgdzenia zostang odrzucone.

7. Dokumenty budowy
VIl.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie 2z obowigzujgcymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢
przebiegu Robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg
czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw. Zalgczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i przedstawiciela Inwestora . Do
Dziennika Budowy nalezy wpisywaé¢ w szczegolnosci:

o date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

o date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowej,

e uzgodnienie przez Kierownika Projektu programu zapewnienia jakosci i harmonogramow Ro-
bot,

terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow Robdt,

e przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robo-
tach,

o daty zarzadzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,

o zgloszenia i daty odbiorow Robét zanikajgcych, ulegajacych zakryciu, czesciowych

i koncowych odbioréw Robdt,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ogranicze-
niom lub wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodnosé rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projekto-
wej,

o dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wy-
konywania Robot,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

e dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

e wyniki préb poszczegblnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

e inne istotne informacje o przebiegu Robot.

15.1. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i

kontrolne wyniki badan Wpykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru Robot.



15.2.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdw budowy zalicza sie, nastepujgce dokumenty:

15.3.

pozwolenie na budowe lub zgitoszenie robot,

protokoly przekazania Terenu Budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoly z odbioru Robot,

protokoly z narad i ustalen,

korespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

‘Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w migjscu odpowiednio

zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

2.

Vill. OBMIAR ROBOT, JEDNOSTKA OBMIAROWA

Ze wzgledu na ryczaitowy sposob rozliczenia nie jest wymagane przeprowadzanie obmiarow.
Ogolne zasady obmiaru Robo6t

IX. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét

e Qgdlne zasady odbioru robét wspélne dla zadania inwestycyjnego okresli umowa.

e Sposob odbioru prac zostanie uzgodniony pomiedzy inwestorem a wykonawcy, nie
przewiduje sie zadnych specyficznych rozwigzan.

e Odbior odbywat sie bedzie w obecnoéci zamawiajgcego, wykonawca przedstawi prace
skonczone catkowicie, przygotowane do odbioru wraz z odpowiednimi atestami i
dokumentami.

e Przed odbiorem wykonawca wyczysci i posprzata po sobie caly plac robdt wraz
z zapleczem, pozostawiajgc po sobie miejsce w stanie jakim je zastat.

e Roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi cze$ciowemu — zakoriczone elementy robot,
- odbiorowi ostatecznemu.

Warunki szczegétowe odbioru roboét

e W trakcie odbioru nalezy:

- sprawdzié zachowanie wymagan umownych, przy uwzglednieniu wprowadzonych
zmian, zgodno$é ze stanem faktycznym wynikajgcym z dokumentoéw dotyczacych
jakosci materiatow i wyrobow uzytych do robét, wynikéw pomiarow i badan,

- sprawdzié naniesienia zmian projektowych do dokumentacji powykonawczej,

- dokona¢ szczegdlowych ogledzin robot,

- oceni¢ gotowosé obiektu do odbioru i podjgcia eksploatacii,

- sprawdzi¢ kompletno$¢ dokumentacji do odbioru - w szczegolnosci badan
i sprawdzen oraz dokumentéw legalizujgcych zastosowane materiaty (certyfikaty,
deklaracje zgodnosci).

o Gotowosé danej czesci robot do odbioru zgtasza wykonawca powiadomieniem Inwestora.
Odbior bedzie prowadzony niezwlocznie, nie pézniej niz w terminie wynikajacym z
podpisanej umowy.

o Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez zamawiajgcego
w obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przediozonych dokumentéw i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacjg projektowa.



» W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetniajgcych i poprawkowych.

e Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot
odbioru ostatecznego rob6t sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez zamawiajacego.

* Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé dokumenty
wymagane przez Zamawiajgcego.

3. Ocena jakosci odbieranych robét

Oceny jakosci odbieranych robét odniesione zostang do:

e wymagan okreslonych projektem i Polskimi Normami oraz przyjetymi do stosowania
Instrukcjami,

e ustalen umownych,

X. PODSTAWY PLATNOSCI

» Podstawy ptatnosci i rozliczen okre$li umowa o roboty budowlane. Platnosci dotyczyé bedg
robot podstawowych i czynnosci pomocniczych objetych ceng wykonania.

» Roboty tymczasowe i towarzyszace nie sg rozliczane osobno, muszg sie zawieraé
w catosciowej ofercie sktadanej na wykonanie prac.

Xl. DOKUMENTY ODNIESIENIA

e Dokumentacja projektowa

e Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych

e Ustawa z dn. 7 lipca 1994 r. ze zmianami z dn. 27 marca 2003 r. Prawo Budowlane (tekst
ujednolicony — Dz. U. z 2016, poz. 290 .)

* Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczegotowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego. Dz.U.z 2013 poz.1129)

e Normy a w szczegolnosci PN-EN 1176.
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1. WSTEP

1.2 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza dla
Zadania: ,Budowa placu zabaw na dzialce nr 144/4 w miejscowosci Ciosowa”.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Techniczne] dotyczg zasad prowadzenia Robét
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do ulozenia poszczegdinych warstw konstrukcji
nawierzchni, pobocza i zjazdéw, wykonaniem umocnien, wedtug Dokumentacji Projektowej oraz
profilowaniem i zageszczaniem podioza. Zakres niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmuje
wykonanie koryta wraz z profilowaniem izageszczeniem podioza pod warstwy placow i
parkingow.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania ogélne”.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Kierownika Projektu. Ogélne wymagania
dotyczgce robét podano w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00. ,WWymagania ogéine”.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Do wykonywania Robot nalezy stosowac:
e rowniarki samojezdne lub spycharki uniwersalne z uko$nie ustawionym lemieszem,
e walce statyczne, wibracyjne lub plyty wibracyjne.

W miejscach trudno dostepnych roboty nalezy wykona¢ recznie. Stosowany sprzet nie moze
spowodowaé niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.
5. WYKONANIE ROBOT

5.2, Ogolne zasady wykonywania Robot



Ogolne zasady wykonywania Robot podano w Specyfikacii Technicznej DM.00.00.00. ,Wymagania
ogolne” p. 5.

5.3. Warunki przystapienia do Robdét

Wykonawca powinien przystgpi¢ do profilowania i zageszczania podioza bezposrednio przed
rozpoczeciem Robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezeéniejsze wykonanie tych
Robot z wyprzedzeniem jest mozliwe wylgcznie za zgoda Kierownika Projektu, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

5.4, Wykonanie koryta

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sg Roboty i do trudno$ci jego odspojenia. Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego
szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot
0 malym zakresie. Sposob wykonywania musi by¢ zaakceptowany przez Kierownika Projektu. Grunt
odspojony w czasie wykonywania koryta powinien byé wykorzystany zgodnie z ustaleniami
Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odkiad
w miejsce wskazane przez Kierownika Projektu. W wykonanym korycie nie moze odbywac¢ sig ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem dolnej warstwy podbudowy.

5.5. Profilowanie podioza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszczone ze wszystkich
zanieczyszczen. Nalezy usunag bloto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoceniu. Po oczyszczeniu
powierzchni podioza, ktére ma byé profilowane nalezy sprawdzié, czy istniejgce rzedne terenu
umozliwiajg uzyskania po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie aby rzedne
terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza. Jezeli
powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do
profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na gtebokoéé zaakceptowang przez Kierownika
Projektu, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania obowigzujgce dla gornej strefy korpusu, w
losci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagescié warstwe do
uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia okre$lonego w normie. Jezeli rzedne podioza przed
profilowaniem nie wymagajg dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to przed przystapieniem
do profilowania oczyszczonego podioza jego powierzchnie nalezy wstepnie dogescié 3 - 4 przejsciami
sredniego walca stalowego gtadkiego Iub w inny sposéb zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
Do profilowania podioza mozna stosowa¢ rowniarki. Sciety grunt moze byé wykorzystany w robotach
ziemnych przy formowaniu nasypéw pod zjazdy lub w inny sposob zaakceptowany przez Kierownika
Projektu.

5.6. Zageszczanie podloza

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystgpi¢ do jego dogeszczania przez watowanie.
Jakiekolwiek nierownosci powstate przy zageszczaniu powinny byé naprawione przez Wykonawce w
sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu. Zageszczanie podioza nalezy kontrolowaé wedtug
normalnej proby Proctora, przeprowadzanej zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda | lub II). Wskaznik
zaggszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalna warto$¢ wskaznika zageszczenia
ls powinna wynosi¢ 1,00. Wilgotno$¢ gruntu podioza przy zageszczeniu nie powinna réznié sie od
wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 20% jej wartosci. W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat
podioza uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprzeé
na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia podioza wg
BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztaicenia nie powinien przekraczaéd
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5.7. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podloze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po
wykonaniu roboét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza nastgpi przerwa w Robotach i
Wykonawca nie przystepuje natychmiast do ukiadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczyC podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, w sposdb zaakceptowany przez Kierownika
Projektu. Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przystgpieniem do ukiadania kolejnej warstwy nalezy odczekaé do czasu jego naturalnego osuszenia.
Po osuszeniu podtoza Kierownik Projektu oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpitlo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy
wykona on na wiasny koszt.




6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1.Zasady ogoine kontroli jakosci Rohot
Zasady ogolne kontroli jako$ci Robot podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00 “Wymagania
ogolne”.

6.2. Kontrola przed przystapieniem do Rohoét
Przed przystgpieniem do wykonania Robo6t Wykonawca powinien sprawdzi¢ sprawnosc sprzetu,
$rodkow transportu oraz inne czynniki zapewniajgce mozliwo$¢ prowadzenia Robot zgodnie z PZJ.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania Robot

W czasie Robét Wykonawca powinien sprawdza¢ zasoby sprowadzonych materiatow, prowadzi¢
systematyczne badania kontrolne w zakresie i z czestotliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagan
jakosci Robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacii.
Wskaznik zageszczenia nalezy sprawdzi¢ wg BN-77/8931-12, przynajmniej w dwoch punktach na
kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 400 m’. Zageszczenie halezy
kontrolowa¢ na podstawie normalnej proby Proctora, wg PN-88/B-04481 (metoda | lub II). W
przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wg metody Proctora jest niemozliwe ze
wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materiatu tworzgcego podioze, kontrole zageszczenia nalezy
oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okreslié pierwotny i wtérny modut odksztaicenia
podioza wg BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego do pierwotnego modutu odksztaicenia nie powinien
przekraczaé 2.2. Wilgotnos¢ gruntdw w czasie zageszczania nalezy badac przynajmniej dwukrotnie na
kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m®.

6.4. Badania i pomiary podioza

6.4.1. Zageszczenie podioza

Do odbioru zageszczenia podioza Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelaryczne zestawienie
wynikow badan wskaznika zageszczenia, wraz z warto$ciami $rednimi dla calego odbieranego
odcinka, wykonane na podstawie biezacej kontroli zageszczenia. Na odcinkach nie spetniajgcych
wymagan co do zageszczenia podioze nalezy spulchnic i roboty powtdrzy¢ w sposob zaakceptowany
przez Kierownika Projektu.

6.4.2. Cechy geometryczne

a. Nierownosci profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4 metrowa fata co 20 m w kierunku podfuznym.
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 2 metrowa fata co najmniej raz na 50 m. Nierownosci nie
mogg przekraczac 2 cm.

b. Spadki poprzeczne nalezy mierzyé za pomocg 2 metrowej faty i poziomicy co najmniej raz na 50 m i
dodatkowo we wszystkich punktach gléwnych tukéw poziomych. Spadki poprzeczne podioza
powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja +0.5%.

c. Glebokosé koryta i rzedne nalezy sprawdza¢ co 50m na krawedziach. Roznice pomiedzy rzednymi
zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekraczac +2cm.

d. Usytuowanie krawedzi nie rzadziej niz co 20 m, dopuszczalne tolerancje +1 cmi-2 cm.

e. Szeroko$¢ nalezy sprawdzié przynajmniej raz na 50 m. Szeroko$¢ nie moze sie rozni¢ od

szeroko$ci projektowanej o wiecej niz £2cm.

6.4.3. Zasady postepowania z odcinkami o niewlasciwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
p. 6.4.2. powinny byé naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie [
powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g6Ine zasady obmiaru Robét



Ogoine zasady wykonywania obmiaru przedstawiono w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
~Wymagania ogolne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru wyprofilowanego i zageszczonego podioza jest metr kwadratowy [m?].

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0gdlne zasady odbioru Robé6t

Odbior wykonywanego koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem poditoza jest dokonywany na
zasadach odbioru Robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu okreslonych w Specyfikacji Technicznej
DM.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

Koryto uznaje sig za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, jezeli wszystkie wyniki

badan przeprowadzone przy odbiorach daly wyniki zgodne z wymaganiami.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne dotyczace podstawy platnosci
Ustalenia ogdlne dotyczgce podstawy platnosci podano w Specyfikaci Technicznej DM.00.00.00.
,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platnos¢ za metr kwadratowy [m?] wykonanego koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza
nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci Robot na podstawie pomiarow i badan. Cena
jednostkowa wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza obejmuje:

e prace pomiarowe,

* odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

* zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na wysypisko
na odlegtosc 20 km,
profilowanie dna koryta lub podioza,
zageszczanie do wymaganych wskaznikow zageszczenia,
utrzymanie koryta lub podioza,
przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej Specyfikacji Technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy i okreslenia.
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-5-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i poditoza przez obcigzenia ptyta.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie prébek gruntéw do celéw drogowych i lotni-
skowych.

e BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata.

e BN-70/8931-05 Oznaczanie wskaznika no$nosci gruntu jako podioza nawierzchni podatnych.
e BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

® Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioru robét drogowych i mostowych realizowanych na
drogach zamiejskich krajowych i wojewddzkich, GDDP W-wa 1989.
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1. WSTEP

1.2, Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru Roboét zwigzanych z wykonaniem warstw z kruszywa stabilizowanego mechanicznie dla
Zadania: ,Budowa placu zabaw na dziaice nr 144/4 w miejscowosci Ciosowa”.

1.3. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robdt wymienionych w p. 1.1.

1.4, Zakres Robhoét objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej stanowig wymagania dotyczgce Robot
zwiazanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie. Zakres
Robot obejmuje wykonanie podbudowy (warstwy amortyzujacej) ze zwiru ptukanego o uziarnieniu 2/8
mm stabilizowanego mechanicznie grubosci 5 cm (sitownia zewnetrzna) i 20 cm (plac zabaw) oraz
podbudéw nawierzchni z kostki z tlocznia kamiennego 0-31,5 mm stabilizowanego mechanicznie o
grubosci 10 cm.

1.5, Okreslenia podstawowe

1.5.1. Stabilizacja mechaniczna
Proces technologiczny polegajgcy na odpowiednim zageszczeniu kruszywa o wiasciwie dobranym
uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalnej.

1.5.2. Pozostale okreSlenia
Sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w Specyfikaci
Technicznej DM.00.00.00. ,Wymagania ogélne”.

1.6. 0Ogodlne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot, ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Kierownika Projektu. Ogélne wymagania
dotyczace Robét podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1.Wymagania ogolne
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
Wymagania ogoline”.

2.2 Kruszywo
Materialem do wykonania warstwy amortyzacyjnej ze zwiru powinno by¢ ziarna zwiru o frakcji 2/8 mm.
Kruszywo powinno byé¢ jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczyszczen obcych. Tiuczen o
uziarnieniu 0-31,5 mm.
2.21. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ponizszej tablicy 2.

Tablica 2. Wymagane wiasciwosci kruszywa.

Wymagania
L.p. Wiasciwosci badane wedtug Zwir
1 Zawartosé nadziarna, %, nie wiecej niz 10
2 Zawartos$¢ ziaren nieforemnych, % nie wigcej niz 10
3 | Zawartosé zanieczyszczen organicznych, %, nie wigcej niz 0,2

2.3. Zrédia materiatow

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet uzgodnionych
i zatwierdzonych przez Inwestora. Zrédia materialow powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z
wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robot.

3. SPRZET




3.1. Wymagania ogolne
QOgdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania
0golne".

3.2. Sprzet do wykonania podbudowy

Do wykonania podbudow z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie nalezy stosowac:

a. mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzgdzenia dozujgce
wode,

b. rowniarki lub uktadarki kruszywa do rozkfadania materiatu,

c. walce ogumione | stalowe wibracyjne Ilub statyczne do zageszczania. W miejscach
trudnodostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1.Wymagania ogodlne
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
"Wymagania ogolne".

4.2. Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbywa¢ sie w sposéb przeciwdzialajgcy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podiozu drogi powinien by¢ tak zorganizowany
by nie dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy
powinny spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obcigzen osi i innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdlne zasady wykonania Robét
Ogolne zasady wykonania Robét podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania
ogoine"

5.2. Rozkladanie kruszywa

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajgcy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacjg
Projektowg z tolerancjami okreslonymi w niniejszej Specyfikacji Technicznej. Paliki lub szpilki do
kontroli uksztattowania warstw powinny by¢ wczesniej, odpowiednio zamocowane i utrzymywane
w czasie robot przez Wykonawce. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiac
naciggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia Roboét i nie powinno by¢ wigksze niz co 10 m.

Zwir powinien byé rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna grubosc po
zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze
przekraczac 20 cm po zaggszczeniu.

5.3. Zageszczanie

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zaggszczenia
przez walowanie. Walowanie powinno postepowaé stopniowo od dolnej do gornej krawedzi
podbudowy przy przekroju o spadku jednostronnym. Jakiekolwiek nierownosci lub zagtebienia
powstale w czasie zageszczania powinny byé wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa i
dodanie lub usuniecie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcow podbudowa powinna by¢ zageszczona zageszczarkami
plytowymi, matymi walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0gdlne zasady kontroli jakosci _
Zasady ogélne kontroli jakosci Robot podano w Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00. ,Wymagania

ogolne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do Robét
Przed przystgpieniem do Robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania Robét. Badania te powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci okreslone w p.2.



6.21. Grubosé warstwy
Grubosé warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu co najmniej w trzech
losowo wybranych punktach.
7. OBMIAR ROBOT

7.1.0gélne zasady obmiaru Robot
Ogélne zasady obmiaru Robét podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania
0golne”.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m?], wykonanej podbudowy oraz warstwy konstrukgji z
kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie o grubosciach okreslonych w Dokumentaciji
Projektowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0golne zasady odbioru Robo6t
Odbiér podbudowy dokonywany jest na zasadach odbioru Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
oraz na zasadach odbioru czeéciowego i koricowego okreslonych w Specyfikacji Technicznej
DM.00.00.00. "Wymagania ogolne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
"Wymagania og6lne".
10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy, okreslenia.

PN-78/B-01101 Kruszywa sztuczne. Podzial, nazwy, okreélenia.

PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy, okreslenia.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-76/B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogolne.

PN-89/B-06714/01 Kruszywa mineralne. Badania. Podziat, terminologia.

PN-77/B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen

obcych

8. PN-78/B-06714/13 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartoci pytow mineralnych.

9. PN-91/B-06714/15 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie skiadu ziarnowego.

10. PN-78B-06714/16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren.

11. PN-77B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

12. PN-77B-06714/18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.

13. PN-78B-06714/19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda bez-
posrednia

14. PN-79/B-06714/42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralnosci w bgbnie Los An-
geles

15. PN-80/B-06714/37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie rozpadu krzemianowego

16. PN-78/B-06714/39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie rozpadu zelazowego

17. PN-78/B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci siarki metodg bro-

mowa.

S




D.08.03.01. OBRZEZA BETONOWE

1.PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
2.ZAKRES ROBOT

3.0KRELENIA PODSTAWOWE

4 MATERIALY

4.1.0brzeza betonowe

4.2 Woda

4.3.Beton

4.4 Kruszywo do wykonania podsypki
4.5 Zaprawa do wypetniania spoin
5.SPRZET

6. TRANSPORT

7.WYKONANIE ROBOT
7.1.Wykonanie koryta

7.2 Wykonanie fawy

7.3.Ustawienie obrzezy

7.4.Podloze obrzeza

7.5.Niweleta obrzeza

7.6.Tylna sciana obrzeza

7.7.Spoiny

1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem chodnikowych obrzezy betonowych dla zadania: ,Budowa
placu zabaw na dzialce nr 144/4 w miejscowosci Ciosowa”.
2. ZAKRES ROBOT

Specyfikacja Techniczna obejmuje wszystkie Roboty zwigzane z wykonaniem, kontrolg i odbiorem
obrzezy betonowych.
Zakres Robot obejmuje:
+ wykonanie tawy z betonu C12/15 pod obrzeza betonowe,
« ustawienie obrzezy betonowych 8 x 30 cm, na tawie betonowej i podsypce cementowo
piaskowej grubosci 3 cm z zamknigciem spoin piaskiem.

3. OKRELENIA PODSTAWOWE

Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajgce jednostronnie lub dwustronnie
ciggi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych dla komunikacji.

4. MATERIALY

4.1. Obrzeza betonowe
«  Typ obrzezy betonowych

Zastosowanie majg obrzeza betonowe wg BN-80/6775-03/04 o wymiarach 8 x 30 cm.
«  Wymiary obrzezy

Wymiary obrzezy podano w tabeli 1.

Tabela 1. Wymiary obrzezy
Wymiary obrzezy, cm
Diugosé L [ Grubosé¢ b [ Wysokosé h

Rodzaj obrzeza




75 6 20
Ow 100 8 30
75 8 30

* Dopuszczalne odchyiki
Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy podano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy

: . Dopuszczalna odchytka mm
NOd2g] WyriEr Gatunek 1 Gatunek 2
L 08 012
b, h 03 03

*  Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy
Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkéw betonu o fakturze z formy Iub zatartej,
zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej. Krawedzie elementéw powinny byé réwne i proste.
Dopuszczalne wady lub uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekraczac
wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy.

Dopuszczalna wielko$¢ wad
Rodzaj wad i uszkodzen i uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2

2 3

Whklgstos¢ lub wypuklosé powierzchni obrzezy
w mm

ograniczajgcych powierzchnie .
Elementy Szczerby gérne‘(SCile rine) i nedopozszae
betonowe | iuszkodzenia ogra_mczajapych HREgRE
krawedzi pownerzchnle
i narozy liczba max. 2 2
diugo$¢ mm max. 20 40
glebokosé mm max. 6 10

«  Skladowanie
Obrzeza betonowe powinny by¢ skladowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni na
podiozu wyréwnanym i odwodnionym, przy czym obrzeza poszczegblnych typdw, rodzajow, klas i
gatunkow nalezy uktada¢ oddzielnie z zastosowaniem podkiadek i przekladek utozonych w pionie
jedna nad druga.
Wymiary przekroju poprzecznego podkiadek i przektadek nie powinny byé mniejsze niz grubosé 2.5
cm, szerokosc¢ 5 cm a diugosc przektadek powinna by¢é minimum 5 cm wieksza niz szerokos¢ obrzezy.
+  Kontrola
Do kazdej partii obrzezy sprowadzonej przez Wykonawce dolaczona powinna byé aprobata
techniczna lub inny dokument potwierdzajgey jej jakosé na podstawie przeprowadzonych badan.
Przy odbiorze partii obrzezy na budowie, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania w zakresie
wygladu zewnetrznego. Pobér probek partii nie wiekszych niz 10000 powinien byé przeprowadzony
zgodnie z zasadami podanymi w tablicy 4.




Tablica 4. Pobor prébek do badania cech zewnetrznych

Lp. |Liczba partii | Liczno$¢ probki | Liczba kwantyfikujgca | Liczba dyskwalifikujgca ]
sztuk

1 Do 90 8 1 2

2 91-150 8 1 2

3 151-280 13 2 3

4 281-500 20 3 4

5 501-1200 32 5 6

6 1200-3200 50 7 8
|7 |3201-10000 80 10 11

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzen wystepujgcych na powierzchniach i krawedziach elementu. Pomiary
diugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z
dokladnoscig do 1 m, zgodnie z PN-80/B-1 0021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow nalezy przeprowadzi€¢ z dokiadnoscig do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy. Sprawdzenie katoéw prostych w narozach
elementéw wykonuje sie przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z
doktadnoscia do 1 mm.

W razie wystapienia watpliwosci Kierownik Projektu moze zmieni¢ sposob pobierania probek lub
poszerzy¢ zakres kontroli obrzezy o inny rodzaj badan, ktére Wykonawca wykona na swoj koszt.

4.2, Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowej powinna by¢ odmiany "1" i odpowiadac
wymaganiom PN-88/B-32250.
Barwa wody powinna odpowiadac¢ barwie wody wodociagowej. Woda nie powinna wydziela¢ zapachu
gnilnego i nie powinna zawierac zawiesiny np. grudek kiaczkow.
Badania wody nalezy wykonywac:

+ w przypadku nowego zrodia poboru wody,

+ w przypadku podejrzen dotyczacych zmiany parametrow wody np. zmetnienia, zapachu,

barwy.

4.3. Beton

Do produkcji obrzezy nalezy stosowac beton klasy C 20/25 lub C 25/30.
Do taw fundamentowych pod obrzeza nalezy uzywac betonu C12/15.

4.4, Kruszywo do wykonania podsypki

Do wykonania podsypki cementowo-piaskowej nalezy stosowaé piasek famany 0.075/2 mm
lub mieszanke drobng granulowang 0.075/4 mm.

4.5, Zaprawa do wypelniania spoin

Cement uzyty do wytwarzania zaprawy cementowej do zalania spoin powinien odpowiada¢ PN-B-
19701.

5. SPRZET
Roboty mozna wykonywac recznie przy pomocy drobnego sprzetu pomochiczego.
6. TRANSPORT

Obrzeza betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu po osiggnigciu przez beton
wytrzymatosci min. 0.7R.

Obrzeza ukladaé nalezy na $rodkach transportowych wg zalecen producenta.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sig | uszkodzeniami w czasie
transportu a gérna warstwa nie powinna wystawac poza sciany srodka transportowego wiecej niz 1/3

wysokosci tej warstwy.




Przy przewozie obrzezy wagonami kolejowymi sposob {adowania i zabezpieczenia ich przed
przesunigciem powinien by¢ zgodny z przepisami o tadowaniu i wytadowaniu wagonéw kolejowych.

7. WYKONANIE ROBOT

7.1. Wykonanie koryta
Wykop koryta pod tawy wykonywaé nalezy zgodnie z PN-68/B-06050.

7.2. Wykonanie tawy

tawe pod obrzeze nalezy wykonaé z betonu C 12/15 o wymiarach wynikajgcych z Dokumentacji
Projektowe.
Czesc¢ oporujacg obrzeza nalezy wykonaé po jego ustawieniu.

7.3. Ustawienie obrzezy

7.4. Podloze obrzeza
Obrzeza ustawia¢ nalezy na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 rozécielonej na tawie o grubosci
warstwy 3 cm po zageszczeniu.

7.5. Niweleta obrzeza
Niweleta obrzeza powinna by¢ zgodna z niweletg nawierzchni.

7.6. Tylna Sciana obrzeza
Tylna $ciana obrzeza powinna by¢ po ustawieniu obsypana piaskiem, Zwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym. Materiat ktorym zostanie obsypana tylna Sciana obrzeza nalezy ubic¢.

7.7. Spoiny
Spoiny nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm i zostaé wypetnione zaprawg cementowa. Spoiny
przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmyé woda. Spoiny musza byé wypelnione catkowicie na peing
gtebokos¢ i grubosé obrzeza.




SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.10.01.00 SPRZET ZABAWOWY STALY |
ELEMENTY MALEJ ARCHITEKTURY

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania ogoélne dotyczgce
wykonania i odbioru robét w ramach zadania: ,Budowa placu zabaw na dziatce nr 144/4 w
miejscowosci Ciosowa”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem montazu urzgdzen sportowych i obejmuja:
dostawa i montaz zabawek na plac zabaw
dostawa i montaz elementdw sitowni zewnetrznej
dostawa i montaz elementéw towarzyszacych
Uwaga: zakup urzgdzen sportowych przeznaczonych do montazu nalezy do Wykonawcy
1.4. Okreslenie podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi normami
i definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoine".
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosc
z Dokumentacjg Projektows, ST.
Ogdlne wymagania dotyczagce robét podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogéine".
2. Materiaty
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogélne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-
M.00.00.00 ,Wymagania ogolne".
2.2. Beton i jego skiadniki
Beton klasy C16/20 - wymagania jak w PN-EN 206-1:2003:
- cement portlandzki klasy 32,5 - wymagania wedifug PN-EN 197-1:2002,
- kruszywo (piasek, zwir, grys) - wymagania wedtug PN-EN 12620:2004 i
PN- EN12620:2004/AC:2004,
- woda - wymagania wedtug PN-EN 1008:2004.
2.3. Urzadzenia placu zabaw
- Wszystkie urzgdzenia winny byé wykonane ze stali zabezpieczonej antykorozyjnie poprzez cynkowanie i
malowanie proszkowe lub w inny sposéb lecz z wykonaniem dwéch warstw $rodkow zabezpieczajacych.
Dopuszcza sie rowniez wykonanie ze stali nierdzewnej.
- wszystkie koricowki rur musza byé szczelnie zaspawane. Nie dopuszcza sig zaslepek wciskanych lub
nitowanych,
- montaz urzadzen za pomocy $rub do fundamentow,
- stopki i siedziska wykonane z ryflowanej blachy aluminiowej, hdpe lub stali nierdzewnej.
- $ruby kwasoodporne, podkiadki nierdzewne, nakretki nierdzewne zabezpieczone przed
odkreceniem.
- w przegubach fozyska kulkowe, bezobstugowe 2RS, metryczne.
- wszystkie urzadzenia, gdzie wystepuje pedalowanie muszg mie¢ redukcje obrotow w postaci
hamowania lub wolnego biegu (np. w rowerku).
- urzgdzenia z obrotowymi elementami typu Kota Tai-Chi nie mogg mie¢ otworow wiekszych niz 8 mm
lub musi wystepowa¢ hamowanie obracania. Galki nie sg dopuszczalne.
- urzgdzenia muszg by¢ wykonane w oparciu o normg PN-EN 16630:2015 potwierdzone aktualnym
certyfikatem.
- urzgdzenia montowane do fundamentow, ktérych gérna krawedz znajduje sie minimum 20 cm pod
ziemia, co zapobiega przypadkowemu lub celowemu odkryciu fundamentu i mocowania zgodnie z pkt
4.3.15 normy PN-EN 16630:2015.
- zestaw sprawnosciowy o konstrukgji wykonanej ze stali nierdzewnej, $ruby, nakretki, podkiadki
wykonane ze stali nierdzewnej, plyty $cianek z kolorowego trojwarstwowego polietylenu HDPE o
grubosci min 15mm, uchwyty z poliamidu lub innego tworzywa sztucznego, kamienie wspinaczkowe
wykonane z mieszanki kruszyw i kolorowych zywic poliestrowych



- hustawka podwdjne utozyskowanie zawiesia ze stali nierdzewnej, siedzisko typu ptasie gniazdo o
srednicy 100 cm zawieszone na fafncuchach min. fi Bmm ze stali nierdzewnej, $ruby, nakretki,
podkiadki wykonane ze stali nierdzewnej

- st6t do gry w szachy lub chificzyka wykonany jest z wibrowanego betonu, zbrojonego drutem, blat
stolu szlifowany i malowany lakierem odpornym na warunki atmosferyczne, siedziska wykonane s3g z
tworzywa sztucznego.

Tablica informacyjna z regulaminem i promocyjna.

Konstrukcja stalowa zabezpieczona antykorozyjnie. Tablica montowana do podioza za pomocg ko-
tew stalowych ocynkowanych. Plyta wykonana ze sklejki wodoodpornej. Regulamin A3.

tawki.

tawka o konstrukcji metalowej z wypetnieniem drewniem z oparciem, bez podiokietnikow. Dlugos¢ min.
160 cm. Montowana do podfoza za pomocg kotew stalowych ocynkowanych. Elementy drewniane z
drewna iglastego, zabezpieczone lakierowane lub farbg.

Kosz na smieci.

Kosz metalowy ocynkowany z obudowg drewniang. Montowany do podioza za pomocg kotew stalowych
ocynkowanych. Wysokosci min. 70 cm.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

Roboty

wykonane beda recznie.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

0Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne",

4.2. Transport mieszanki betonowej

Transport mieszanki betonowej powinien odbywa¢ specjalistycznymi samochodami do

przewozu betonu.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST DM-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt, 5.

5.2. Wykonanie fundamentéw zgodne z zaleceniami producenta.

6. Kontrola jako$ci robot

6.1. Ogoine zasady kontroli jakosci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST DM-00.00.00 "Wymagania ogodlne" pkt. 6.

6.2.Kontrola wykonania robo6t polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z Dokumentacijg
Projektowa. Ponadto kontroli podlega zgodno$¢ uzytych materiatow z
Dokumentacja Projektowa.

7. Obmiar robot

Ogoine zasady obmiaru robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt.7. Jednostkg

obmiaru robét jest m® (metr szescienny) wykonanego fundamentu i szt. (sztuka) zamontowane;

zabawki na placu zabaw

8 Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne".

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST jezeli wszystkie pomiary

i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,\WWymagania ogdine".

Cena wykonania robot obejmuje:

10. Przepisy zwigzane i standardy

PN-EN 206-1:2003 Beton. Czes¢ 1: Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnosc

PN-EN 197-1:2002 Cement. Czes¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace

cementu powszechnego uzytku.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonéw. Specyfikacja pobierania probek, badania i

ocena przydatno$ci wody zarobowej do betonu w tym odzyskanej z produkcji procesu betonu

PN-EN 12620:2004 i PN-EN 12620:2004/AC:2004 Kruszywa do betonu.

EN749

PN-EN 16630:2015 Wyposazenie sitowni plenerowych zainstalowane na state - Wymagania

bezpieczenstwa i metody badan.




